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	A tananyag

	Oktatási cél: A hallgatók ismerjék meg az önvezető gépjárművek tervezése során a gépjárműiparban napi szinten alkalmazott, a mobilitás biztonságát elősegítő mesterséges intelligencia alkalmazását a percepció, a fúzió, a szituációs analízis, a tervezés és a mozgás szabályozás területén.

	Ütemezés:

	Oktatási hét
	Témakör

	1. 
	Előadás: Félévi követelmények, Matematikai definíciók, az önvezető gépjármű biztosnági tervezésének menete és története az ISO 26262 szabvány 

	2. 
	Előadás: Gépjárművek önvezető rendszerének tervezésekor alkalmazott deep learning eljárások

	3. 
	Előadás: Gépjárművek önvezető rendszerének szofver hardver és algoritmikus felépítése biztonságtechnika (safety és security) szempontjából.

	4. 
	Előadás: A percepció mesterséges intelligencia és deep learning modellje

	5. 
	Előadás: A percepció biztonságtechnikája, eljárások, ipari példák

	6. 
	Előadás: Az önvezető fúzió elmélete Kálmán szűrő, ARMA modellek, 

	7. 
	Előadás: A fúzió biztonságtechnikája, eljárások, ipari példák 

	8. 
	Előadás: Az önvezető helyzetértékelés mesterséges intelligencia modellje

	9. 
	Előadás: Az önvezető helyzetértékelés biztonságtechnikája, eljárások, ipari példák

	10. 
	Előadás: Az önvezető tervezés mesterséges intelligencia modellje

	11. 
	Előadás: Az önvezető tervezés biztonságtechnikája, modellek, eljárások, ipari példák

	12. 
	Előadás: Az önvezető mozgásszabályozás deep learning modellezése

	13. 
	Előadás: ZH az aláírás megszerzéséért 

	14. 
	Előadás: PÓT ZH az aláírás megszerzéséért 
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	A 13. oktatási héten 1db Zárthelyi az aláírásért, teszt és esszé jellegű kérdésekkel (az érdemjegyek kialakításának szempontjai a dolgozatlapon)

	Az értékelés, a lebonyolítás, a pótlás módja, a jegy kialakításának szempontjai

	A foglalkozásokon való részvételt a TVSZ III.23.§ (1)-(4) pontja szabályozza. 

A szorgalmi időszakban, a fenti ütemezésben feltüntetett időpontokban és formában, az aláírás követelményeit pótolhatja az a hallgató, aki a laborgyakorlatok legalább 60%-án megjelent.  Aláírást az a hallgató kaphat, aki a félév végi ZH.-t legalább elégségesre megírta, hiányzásait pótolta, vagy igazoltan volt távol.
Letiltva bejegyzést kap az a hallgató, aki a gyakorlatok több mint 40%-ról igazolatlanul hiányzott, valamint az a hallgató, aki sem a ZH-t, sem a pót ZH-t nem írta meg, vagy mindkettő eredménye elégtelen.
Az aláírás szorgalmi időszakon túli pótlásának módjáról a Tanulmányi Ügyrend III.6.1.(3)/III.6.2.(3) pontja rendelkezik.

Valamennyi, jelen dokumentumban nem szabályozott, kérdésben az Óbudai Egyetem Tanulmányi és Vizsgaszabályzata valamint Tanulmányi Ügyrendjének rendelkezései az irányadók.
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	Kötelező irodalom:

[1.] Bosch GmbH, Önvezető gépjárművek tervezése (Bosch Hungary Kft) 

[2.] Introduction to highly autonomous driving planing, (McGraw-Hill) 
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Hallgatói vélemények felmérése a szorgalmi időszak végén
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