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Obudai Egyetem, Biztonsagtudomanyi Doktori Iskola, Budapest, Magyarorszag

Abstract. A h indexet Jorge E. Hirsch (University of California, San Diego) fizikus publikalta
2005-ben. A h index, mas néven Hirsh index, hivatkozasokon alapul. Meghatarozhato a
kovetkezd internetes adatbazisokbdl: WOS — Web of Science, Scopus, Google Scholar, Magyar
Tudomanyos Miivek Tara és a Publish or Perish program alkalmazasaval. Bemutatjuk a Google
Tudos honlap szerkesztését, a tudomanyos kozlemény és az idézet azonositdjanak
meghatarozasat a Google Scholar adatbazisban. Attekintjiik az Obudai Egyetem 10 legjobban
rangsorolt oktatdjanak idézetek szerinti névsorat, a Webometrics Google Scholar idézet alapu
felsGoktatasi vilagranglistijat tovabba azoknak a kutatoknak az elsd 25-0s vilagranglistajat,
akiknek a h indexe 100 f616tt van.

Kulcsszavak: h index, WOS — Web of Science, Scopus, Google Scholar, Magyar
Tudomdanyos Miivek Tara, Publish or Perish, h index szerinti rangsor.

1 Bevezetés

A tudomanyos alkotomunka egyik megnyilvanuldsa az 0j tudomanyos eredmények
publikdlasa. A tudomdanyos ismeretek novekedése aranyos a tudomanyos kozlemények
szamanak novekedésével [1].

A mai korszerli tudomany egyik legfontosabb ¢és legvitatottabb kérdése, hogyan lehet
mérni a tudomanyos teljesitményt? A kérdést tobbféle mddon lehet kdzeliteni.

A tudomanymetriai mérési eljarasok a tudomanyos kozlemények:
- mennyiségét — kozlemények szamat és

- mindségét — idézettség, h index

szamszerUsitik [2].

A kutatok korében a tudomanyos teljesitmények mérése ma is komoly vitat valt ki.
Elmondhaté tehat, hogy a tudoméannyal foglalkozok teljesitményének mérése
szempontjabol még sok a tennivalo.
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A vilagon az els6 tudomanyos folyoirata ‘Philosophical Transactions’ az Angol Kiralyi
Tarsasag (the Royal Society) kiadvanyaban, Henry Oldenburg, a tarsasag titkaranak
szerkesztésében, 1665-ben jelent meg, 1. dbra.
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1. abra Philosophical Transactions, London, 1665.

A tudomanyos teljesitmény mérésének hatékony moddja az idézetek mérése, mert ha
valakire sokszor hivatkoznak mas tudosok, az valdszintlileg jobb kutatd. Az idézetek
legfontosabb alapadatai: mely kozleményre, ki és milyen kozleményben hivatkozott, az
idézet lehet pozitiv, negativ vagy semleges.

2 hindex

A h-indexet Hirsch fizikus publikalta 2005-ben [3]:
“A scientist has index h if h of his/her N papers have at least h citations each, and the
other (N-h) papers have no more than h citations each.”
A h index a kutatd olyan tudoméanyos kozleményeinek h szdma, amelyek legalabb h
szdmu idézetet kaptak a szakirodalomban, az Osszes tobbi tudomanyos kozleménye
értelemszerlien h-nal kevesebb idézetet kapott. A h index hivatkozasokon alapul.
Meghatarozhato a kovetkez6 internetes adatbazisokbol [2]:

e WOS — Web of Science,

e Scopus,

e (Google Scholar,

e Magyar Tudoméanyos Miivek Tara és a

e Publish or Perish program alkalmazasaval.
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Tehat a h index a legnagyobb h szam, amely azt jelzi, hogy h szdmu publikaci6 legaldbb
h idézetet tartalmaz, 2. abra.
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2. abra A h index bemutatésa.

Elmondhat6, hogy a h index az idézetek fiiggvénye és alkalmazhato a:

+ kutatok, kutatocsoportok,

+ kutatointézetek,

* tudomanyos folyoiratok és

+ orszagok
rangsorolasara. Amikor a h indexet a kutatok rangsoroldsara alkalmazzuk, legcélszeriibb
a kutatokat tudomanyteriiletek szerint csoportositani. A hla index figyelembe veszi a
tarsszerzOk szamat és a kutato aktiv publikacios éveinek szamat is.

3 A Google Tudos

Tobbféle szervezet végez tudomany metriai méréseket, az egyik legijabb a Google
(1998) Aaltal alapitott: Google Tudos (Google Scholar). A Google Tudés a Google
tudomanyos keres6je 2004-ben indult, megjeleniti a kutaté6 tudomanyos kdzleményeit,
idézeteit, h indexét és i110-indexét. A Google Tudods i10-indexe azt jeleniti meg, hogy a
kutat6 hany publikacidja tartalmaz legalabb 10 idézetet.
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3.1 Google Tudos honlap szerkesztése

Az 1j Google Tudés honlap szerkesztésének feltétele, hogy a szerkeszté rendelkezzen
gmail’ cimmel. A szerkesztés nagyon egyszeri, rovid ideig tart és a kovetkezd
1épésekbdl all [4]:

1. A kovetkez6 web cimrél indulunk: http://www.google.com/intl/en/scholar/citations.html
2. Majd kattintsunk a: “Get started with Google Scholar Citations” gombra.

3. Kovetni kell az utasitasokat.

4. A kovetkezO adatokra lesz sziikség: név, vezetéknév, e-mail cim, munkahely neve,
foglalkozas, kinevezés, onarckép.

5. frjuk be a kutaté tevékenységének kulcsszavait.

6. Tegyiik publikussa a honlapot (ha ezt nem tessziikk meg, a honlapot csak a szerkeszt6
latja). Az igy megszerkesztett honlapot a Google Tudos folyamatosan fejleszti.

3.2 Tudomanyos kozlemény azonositojanak meghatarozasa a Google
Scholar adatbazisban

Ha a szerz6 Google Scholar honlapjan [5], a 24 idézettel rendelkez6 tizedik cikkét:
,»Sensor-based navigation and integrated control of ambient intelligent wheeled robots
with tire-ground interaction uncertainties”
A Rodic, G Mester, Acta Polytechnica Hungarica 10 (3), 113-133, 2013
figyeljiik és rakattintunk a:

Cited by: 24-as szamra
akkor a megjelend URL végén:

https://scholar.google.com/scholar?oi=bibs&hl=en&cites=17777528545518539994
kiolvashatjuk a kdzlemény Google Scholar azonositojat:

17777528545518539994
és az igy kiolvasott azonositot beirjuk a MTMT-ba:

Kllsé azonositok/Indexeld adatbazis/Google scholar. Rakattintva a Bezar gombra
befejeztiik a kozlemény Google scholar azonositéjanak bevitelét [6-11].

Bezar

Aleksandar Rodic;Gyula Mester

Mester Gyula (Intelligens robotok)

SETE/MK/Mlszalki Intézet
sensor-based Navigation and Integrated Control of Ambient Inteligent Wheeled Robots with Tire-Ground
Interaction Uncertainties
ACTA POLYTECHNICA HUNGARICA (ISSN: 1785-8860) 10: (3) pp. 113-133.(2013)

DOI, WoS, Teljes dokumentum

Tipus Azonositd

Indexeld adatbazis v || Google scholar ¥ | 17777528545518539994)

3. abra Ko6zlemény azonositdjanak a bevitele a MTMT-ba.
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3.3 Idézetek azonositéjanak meghatirozasa a Google Scholar adatbazisban

Ha 0jbol rakattintunk a 24-es szamra megjelenik 24 idéz6 cikk. A listdn talalhato
masodik 1déz0 cikk esetében:

poF] Real-Time Image Recognition and Path Tracking of a Wheeled Mobile Robot for Taking

an Elevator

JG Juang, CL Yu, CM Lin, RG Yeh... - Acta Polytechnica ..., 2013 - uni-obuda.hu

Abstract: This paper aims to design a wheeled mobile robot for path tracking and for
automatically taking an elevator by integrating multiple technologies, including image
processing using hue-saturation-value color space, pattern recognition using the adaptive ...
Cited by 4 Related articles  All 5 versions Cite Save More

Raékattintunk a ’Cited by 4’-re és az igy kapott URL-ben:
https://scholar.google.com/scholar?cites=10792398354770040308&as_sdt=2005&sciod
t=0,5&hl=en
megjelend szam:

10792398354770040308
lesz az idéz0 cikk azonositdja. Véglegesen elrendezve a hivatkozas Google Scholar
azonositoval igy néz ki:

Jih-Gau Juang, Chia-Lung Yu, Chih-Min Lin, Rong-Guan Yeh, Imre J. Rudas, Real-
Time Image Recognition and Path Tracking of a Wheeled Mobile Robot for Taking an
Elevator, Acta Polytechnica Hungarica Vol. 10, No. 6, pp. 5-23, 2013. ‘In recent years,
the wheeled mobile robot (WMR) has been frequently discussed in mobile robot
researches such as easy control, high-speed mobility, and energy storage capacity [1, 2],
which are better than for the legged robot.” GSh: 10792398354770040308.

Most mar felvihetjiik az idéz6 cikk Google Scholar azonositjat az MTMT-ba. A
»Sensor-based navigation and integrated control of ambient intelligent wheeled robots
with tire-ground interaction uncertainties” cikkiink esetében az Idéz6k gombra kattintva
Kikeressiik az idéz6 cikket, majd a Kulsé azonositok gombra kattintva, a Tipus ablak
legordiil6 meniijében kivalasztjuk a Google scholar-t és az Azonosito ablakba beirjuk
az azonosité szamot: 10792398354770040308, megnyomjuk a Hozzaad gombot, a
Bezar gombra kattintva befejeztiik a miiveletet.

Bezar

Vik-Gau Juang, Chia-Lung Yu, Chik-Min Lin, Reng-Guan Yeh, Imre J Rudas
Real-Time Image Recognition and Path Tracking of a Wheeled Mobile Robot for Taking an Elevator
|ACTA POLYTECHNICA HUNGARICA (1SSN: 1785-8860) 10: () pp. 5-23. (2013)

Myelv: Angol

Link{ek): WoS, Google scholar

Szdvegkérnyezet: In recent years, the wheeled mobile robot (WMR) has been frequently discussed in mobile robot
researches such as easy control, high-speed mobility, and energy storage capacity [1, 2], which

are better than for the legged robot.
Falydiratciklk/Szakeikk/Tudomanyos [13504686] kézi felvitel (2013-12-12 10:01:33) {Mester Gyula (Intelligens robotok)}

Tipus Azonosito Ervényesitve Felvivd Ervényesitd
v Hozzdad
. oA |, o .
Prdba T Wos 000326994800001 Admin Otas Szerkesztés
réba . oogle scholar 7 77 Hester G s zerkesztés
Prob OA | ¢ oagle schal 10792398354770040308 Mester Gyula (Intelligen Szerkeszt
priba robotok)

4. abra Idézet azonositdjanak a bevitele a MTMT-ba.
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Ha az idéz6 cikk esetében nincs ’Cited by ...°, akkor az ’All ... versions’ URL-je
tartalmazza a szamot — a Google Scholar azonositot.

Tehat, a kovetkez6 1dézo esetében:

Review on Land-Based Wheeled Robots

HR Rasam - MATEC Web of Conferences, 2016 - search_proquest.com

Abstract This paper presents an overview of the state of art of mobile robots presenting
aspects of their current level of sophistication, fields mobile robots are being presently used,
the future application and scope of mobile robots. Classifying the primary research topics ...
Related articles Al 3 versions Cite Save

Rakattintunk az All 3 versions’-ra és az igy kapott URL-ben:

https://scholar.google.com/scholar?cluster=1543961965430794757&hl=en&as_sdt=0,5
&sciodt=0,5

megjelend szam:
1543961965430794757

lesz az idéz6 cikk azonositdja. Véglegesen elrendezve a hivatkozas Google Scholar
azonositoval igy néz ki:

Himanshu R. Rasam, Review on Land-Based Wheeled Robots, MATEC Web of
Conferences 53, Apr. 15, 2016, 01058-p1-9, LesUlis, Article Number: 01058, IIT
Bhubaneswar, India, Volume 53, pp. 1-9, published by EDP Sciences 2016,
search.proquest. com, DOI: 10.1051/matecconf/ 20165301058, 2016. ,,The position of
the mobile robot in the plane is shown below [29].” GSh: 1543961965430794757.

Ha az 1déz06 cikk nem tartalmaz:
'Cited by ... ; ’All ... versions’

adatokat, akkor az idéz6 cikknek nincs Google Scholar azonositoja. Példaul a
kovetkez6 1dézd cikk esetében:

Tire visual inspection by active image sensing and smart feature extraction
A Kaneko, K Taki, T Funahashi... - ... ), 2014 10th France- ..., 2014 - ieeexplore.ieee. org
Abstract—In this paper, we propose a new visual inspection method that can analyze the
exterior surface of rubber tires with the light stripe projection. Image sensing of the tire

surface was implemented by setting the tire on the rotating table so that the normal pattern ...
Related articles Cite Save

nincs Google Scholar azonositd, igy az idézet végsd formaja:

Kaneko, Akito ; Taki, Kazuhiro ; Funahashi, Takuma ; Koshimizu, Hiroyasu ; Hiroki,
Inoue ; Mizukusa, Hirokatsu, Tire visual inspection by active image sensing and
smartfeature extraction, Proceedings of the IEEE 2014 10" France-Japan/ 8" Europe-
Asia Congress on Mecatronics (Mecatronics), DOI: 10.1109/ Mecatronics.
2014.7018615, ISBN 978-1-4799-5717-0/14/$31.00 ©2014 IEEE, pp. 343-348, Tokyo,
Japan, 27-29 Nov. 2014. “This waveform has the global eccentricity of rotation other
than the local peek caused by the defects [6].”
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4 Az Obudai Egyetem idézetek szerinti 10 legjobban rangsorolt
oktatéinak névsora

Az Obudai Egyetem idézetek szerinti 10 legjobban rangsorolt oktatdinak névsora
(forras: Google Tudos, Magyat Tudomanyos Miivek Tara, WOS, Scopus) a kdvetkezd:

1. Janos Fodor: 9438 idézet, h index = 44, hla index = 0.48
2. Léaszl6 Horvéth: 8651 idézet, h index = 46, hla index = 0.50
3. Imre Rudas: 3431 idézet, h index = 27, hla index = 0.48
4. Jozsef Halasz: 2074 idézet, h index= 24, hla index = 0.27

5. Livia Cveticanin: 1768 idézett, h index= 22, hla index = 0.54
6. Jozsef K. Tar: 1627 idézet, h index = 20, hla index = 0.46
7. Gyula Mester: 1247 idézet, h index = 23, hla index = 0.58
8. A.R. Varkonyi Koczy: 1032 idézet, h index = 15, hla index = 0.39
9. Levente Kovécs: 939 idézet, h index = 15, hla index = 0.44
10. Réti Tamas: 934 idézet, h index = 14, hla index = 0.19

5 Webometrics Google Scholar idézet alapu felsdoktatasi
vilagranglistaja

A fels6oktatasi intézmények évenként megjelend vilagranglistaja irdnt vilagszerte
novekszik az érdeklddés. A felsOoktatdsi vilagranglistan a jobb pozicid megszerzése
szempontjabol évrél-évre kiélezettebb verseny folyik az egyetemek kozott.

A j6 helyezés a felsdoktatasi vildgranglistan az egyetemeknek lehetové teszi a kivald
oktatok és kutatok valamint a szinvonalas nemzetk6zi projektek megszerzését. A jo
pozici6 ugyancsak fontos a jovenddbeli hallgatok érdeklddése szempontjabol.

A vilagranglistdn jol rangsorolt egyetemek jobb anyagi tamogatdsra szamithatnak. Az
egyetemek rangsorolasa a vilagranglistan igen fontos az egyetemen mikodd doktori
iskolak szempontjabol is.

A Webometrics (www.webometrics.info) Google Scholar idézet alapu, felsGoktatasi
vilagranglistaja 2015 decemberében jelent meg.

A kovetkezd abran attekinthetjik a Webometrics legujabb (2016, julius), Google
Scholar idézet alapu vilagranglista, legjobban rangsorolt 20 egyetemét [12] :
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TRANSPARENT RANKING: TOP UNIVERSITIES BY

GOOGLE SCHOLAR CITATIONS

Second Edition (July 2016 version 1.2)
UNIVER SITY

Harvard University

Stanford University

Johns Hopkins University

University of California Berkeley

University of Chicago

Massachusetts Institute of Technology

University of Cambridge

Michigan State University

University of Oxford

Columbia University New York

University College London

University of Michigan

University of California San Diego

Yale University
McMaster University

Duke University

University of California Los Angeles UCLA

Temple University

Princeton University

Carnegie Mellon University

COUNTRY

United States of America
United States of America
United States of America
United States of America
United States of America
United States of America
United Kingdom

United States of America
United Kingdom

United States of America
United Kingdom

United States of America
United States of America
United States of America
Canada

United States of America
United States of America
United States of America
United States of America

United States of America

CITATIONS
1389765
1044631
1021937
967389
902966
816735
784501
769534
766850
754404
752965
733925
728116
710977
670556
661369
647034
640563
632102

620826

5. abra A Webometrics Google Scholar idézet alapt vilagranglista els6 20 egyeteme.

fenti tablazatbol kiolvashatd, hogy a Webometrics, Google Scholar idézet alapu,
vilagranglista els6é 20 egyeteme kozott 18 egyetem észak-amerikai (USA, Kanada), két egyetem
eurdpai (Nagy-Britannia). A vilagranglista 12 legjobban rangsorolt magyarorszagi egyeteme:

. Edtvos Lorand Tudomanyegyetem ELTE, 157966 idézet.

314

566.
732.
759.
763.
807.

994
1756
1824
1915
1918
2139

Debreceni Egyetem DE, 85033 idézet.

Szegedi Tudomanyegyetem SZTE, 59690 idézet.
Semmelweis Egyetem SE, 55748 idézet.
Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem BME, 55434 idézet.
Pécsi Tudomanyegyetem PTE, 51343 idézet.
Pannon Egyetem, 36053 idézet.

Obudai Egyetem, 11275 idézet.

Pazmany Péter Katolikus Egyetem PPKE, 10243 idézet.
Szent Istvan Egyetem SZIE, 9138 idézet.
Budapesti Corvinus Egyetem BCE, 9103 idézet.

Miskolci Egyetem ME, 6905 idézet.
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6. h>100 indexel rendelkezé kutatok vilagranglistaja

2016 augusztus 3-ik hetében a Webometrics vilagranglistan megjelent 1360 kutatoknak
a névsora, akiknek a h indexe egyenldé vagy nagyobb mint 100. A ranglistan 10 magyar
kutato neve szerepel. Attekintjiik a ranglista els6 25 kutatdjat [13]:

RANK NAME INSTITUTION H-INDEX CITATIONS
1 Sigmund Freud University of Vienna 266 451806
2 Graham Colditz Washington University in St Louis 261 246911
3 Eugene Braunwald Brigham and Women's Hospital; Harvard Medical School 240 280462
4 Ronald C Kessler Harvard University 237 249576
5 Solomon H Snyder Johns Hopkins University 235 207615
i} Pierre Bourdieu Centre de Sociologie Européenne; Collége de France 233 483711
7 Michel Foucault Colleége de France 228 GEd4212
8 Robert Langer Massachusetts Institute of Technology MIT 226 205181
9 Bert Vogelstein Johns Hopkins University 225 293153
10 Michael Karin University of California San Diego 222 203354
1 Eric Lander Broad Institute Harvard MIT 220 277454
12 Gordon Guyatt McMaster University 21 172063
13 Richard A Flavell # Yale University 209 163712
14 Salim Yusuf McMaster University 206 23677
15 T W Robbins University of Cambridge 203 124237
16 Carlo Croce Chio State University 199 173456
17 Peter Barnes Imperial College London 198 168845
18 Frank B Hu Harvard University 198 147121
19 Eric Topol Scripps Research Institute 197 172656
20 A 5 Fauci Mational Institutes of Health NIH 194 158137
21 Chris Frith University College London 194 145209
22 Karl Friston University College London 193 159435
23 Steven A Rosenberg Mational Cancer Institute MIH 193 156447
24 Kenneth Kinzler Johns Hopkins University 191 192788
25 Matthias Mann # Max Planck Gesellschaft MPG 180 165768

Felsoroljuk a fenti ranglistan szereplé magyar kutatokat:
198-ik Ferenc Jolesz, Harvard Medical School, h=140, 59832 idézet,

6. abra A h>100 indexel rendelkez6 kutatok vilagranglistajanak els6 25 szerepléje.

571-ik Gyorgy Buzsaki, NYU Neuroscience Institute, h=118, 59140 idézet,
596-ik Peter Fonagy, #, h=117, 65673 idézet,
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606-ik Csaba Szabo, University of Texas Medical Branch, h=117, 52950 idézet,
650-ik Albert Lasz16 Barabasi, Northeastern University, h=115, 149378 idézet,
845-ik Gabriella Pasztor,University of Geneva, h=110, 83192 idézet,

882-ik Paul Erdds, h=109, 64899 idézet,

888-ik Zoltan Trocsanyi, University of Debrecen, h= 109, 59936 idézet,
1113-ik Dezso Horvath, h=104, 59602 idézet,

1313-ik Jozsef Palinkas, Hungarian Academy of Sciences, h=100, 50158 idézet.

Osszefoglalas

A tudomanymetriai mérési eljarasok a tudomanyos kozlemények mennyiségét a
kozlemények szamat és minOségét, idézettség, h index szamszerisitik. A h index
attekintése utan bemutattuk a Google Scholar internetes adatbazist, a tudomanyos
kozlemény és idézetek azonositéjanak meghatarozasat a Google Scholar adatbazisban.
Bemutattuk az Obudai Egyetem idézetek szerinti 10 legjobban rangsorolt oktatdinak
névsorat, a Webometrics Google Scholar idézet alapt felséoktatasi és a h>100 indexel
rendelkezd kutatok vilagranglistdjat.
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